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Publikacje naukowe h. u NOVa movendo

w era in rehabilitation technology

Dzieki wspotpracy z naszymi partnerami klinicznymi na catym swiecie,
firma Movendo Technology zrealizowata w ostatnich latach wiele badan
klinicznych obejmujacych gtéwne obszary ortopedii, neurologii, geriatrii

i sportu.
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